~ MODULO DE SIMULAGAO
@ DECINEMATICAE
CONTROLO DE COLISAO

IF[=24 NE =0 AND 25 NE 0]
GO X=24 ¥=25
ENDIF

IF[=24 NE =0 AND *25EQ=0]
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ENDIF
IF[=24 EQ 0 AND =25 NE =0 ]

NZ G=1 G=3 F=4

L

14:06 T=2091 F=450 S=0FF G40 LCOMP=1 RTCP=0FF G54.1P3 CYCLE=0M

® Solucao CAM de furacoes profundas
e fresagem 2/3/4/5 eixos
para a inovacgao tecnologica da producao.
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115 116 ;NC SEQUENCE CSYS NAME :
116 117 M140 MB MAX F15000

117 118 PLANE RESET STAY

118 119 L Z2000 RO FMAX M91

119 120 L YO RO FMAX M91

120 121 CYCL DEF 7.0 PUNTO ZERO
121 122 CYCL DEF 7.1 X0

122 123 CYCL DEF 7.2 YO

123 124 CYCL DEF 7.3 Z0

124 125 PLANE SPATIAL SPA90 SPBO SP.
125 126 L A180 B9SO RO FMAX

126 L X745.003Y1725.598Z407 FMAX
127 130 L Z407 RO F1000

128 131 L Y674.5 RO

129 132 L X886.9444 RO

130 133 L Y1189.5 RO

131 134 L X853.8889 Y1284.5 RO
132 135 L Y329.5 RO

66 IF _KNUM

67 IF_KNUM<100

68  $P_UIFR[_KNUM,Z,TR]=$P_UIFR[$P_UIFRNUM,Z,TR]+_OVR[16]

69 ELSE

70 IF_KNUM==9999

71 $P_UIFR[$P_UIFRNUM,Z,TR]=$P_UIFR[$P_UIFRNUM,Z,TR]+_OVR[16]
72 ENDIF

73 ENDIE
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EUREKA

Modulo de simulacéo cinematica e controle de colisdo

Durante a remogcao das limalhas o modo de simulagéo cinematica EUREKA reproduz
rigorosamente cada componente dindmico da maquina, incluido a ferramenta e porta-
ferramenta instalados na maquina em sua representacdo geométrica mostrando
realisticamente o movimento de todos os eixos, sejam rotativas ou lineares, contemplando
colisdes da mesa, dos apertos peca, do cabegote e deixando a disposicao diversos
instrumentos para eliminar as condigdes criticas. O controle de colisao é relativo a todos
os movimentos executados pela ferramenta seja em contacto com a peca sejam em
deslocacdo. E simulado o programa ISO criado, seja em CAM ou a bordo da maquina,
executando subprogramas e macro na linguagem nativa do CNC inclusive ciclos especificos,
gestdo varidvel e origens maquina, funcionalidade MDI e JOG.

A EUREKA suporta qualquer tipo de maquina e qualquer controle presente no mercado.
No sector da producéo mecanica, com o uso deste simulador é possivel eliminar os
eventuais programas de teste, porque o simulador importa o programa ISO que realmente
sera executado com todos os subprogramas e variaveis. Em caso de colisdo ou outro 0
ficheiro 1SO pode ser simplesmente modificado e actualizado no ambiente EUREKA sem
ser necessario fazer alteracoes no CAM.




